
























































































































































5.7. Comparações e ComentárÍos 70

Exemplo 2

~ n + nq I Valor dos Funcionais I Via Penalidades I Via Barreiras ~

Tabela 5.4: Resultados da Otimização Sequencial Irrestrita - Exemplo 2.

Exemplo 3

~ n + nq I Valor dos Funcionais I Via Penalidades I Via Barreiras I1

Tabela 5.5: Resultados da Otimização Sequencial Irrestrita - Exemplo 3.

Observa-se que os controladores obtidos Via Barreiras apresentam um melhor desem-
penho, em termos de precisão, em relação aqueles obtidos via Penalidades. Verifica-se o fato
de que quanto maior a ordem do controlador, menor é o esforço de controle gasto.

5.7.2 Comparação entre os Métodos de Otimização

I

~ .
I
ISerão apresentados os valores dos funcionais obtidos através de um método de Otimização

baseado em Planos de Corte, ver [FJ94], um baseado em Penalidades e outro baseado em
Barreiras.

~ Exemplo I Função Objetivo I Via Planos de Corte I Via Penalidades I Via Barreiras ~

~

Tabela 5.6: Comparação dos Resultados utilizando diferentes Métodos de Otimização.

nK =4 CPrms u (H) 0.0739 0.0769

CPrms Yn (H) 0.1388 0.1000

CPos(H13) 0.1284 0.2061

nK =5 CPrms u (H) 0.1074 0.1140

CPrms Yn(H) 0.1096 0.0991

CPos(H13) 0.1028 0.1107

nK =4 CPrmsu (H) 0.0819 0.0844

CPrms Yn (H) 0.1078 0.1000

CPgp(H13) 1.2984 1.3317

nK =5 CPrms u (H) 0.0884 0.0905

CPrms_Yn(H) 0.1022 0.1000

CPgp(H13) 1.2948 1.3021

1 CPrms_u(H) 0.0399 0.0428 0.0427 0.0546 0.0491
nK 7 4 5 4 5

2 CPrms_u(H) 0.0917 0.0739 0.1074 0.0769 0.1140
nK 8 4 5 4 5

3 CPrmLu (H) 0.0716 0.0819 0.0884 0.0844 0.0905
nK 8 4 5 4 5










