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2.1. ANÂLISE MATEMÂTICA

x
A. Modo EESl

z em cada

As componentes dos campos ao lODgo das coordenadas x, y e

região são dadas por [1]:

a2H
ym

H =

xm

1

k2 - k2
m yrn

(2.1.a)

rlx ay

2 2 1/2M Jv[(k -k) (R+x)+\)!]cos(}< y+ r2 )
m m ym m ym m

p/m=1,a,S

H = ej\J8+jwt
ym

2 2 112 -.-

M2 Jv[ (k2- }<;"2) (R+x)+\)!2]exp[+J \72 y]
4 4 Y4 4 4

2
plm= 4

(2.1.b)

M3H~2) [(k;-ky;) 1/2 (R+x)]cos(kY3Y+ r23)
plm= 3

2 2 112

MSJv[ (kS - kyS) (R+x)]cos (kySY + r2S)
p/m = S

E - O
ym -

(2.1.e)

EZm =

-jw~

k2- k 2
m ym

a~
dX

(2.1.f)

onde:

~ é a amplitude do campo no meio ~;

R é o raio de curvatura do guia;

8 é o ãngulo da curvatura do guia;

HZm =
J v

a H

k2 - k' 2

ym

m Ym
R+x ay

(2.1.c)

E = -
w v

XJ1!
k2 - k 2

HymR+x
(2.1.d)

m ym






































































































































































































































































































